11 





lliiiiiiiliii 



(19) BUNDESREPUBLiK (g) Patentschrift 



DEUTSCHLAND 




DEUTSCHES 
PATENTAMT 



DE 19517 866 CI 



® Aktenzeichen: 19S 17866.1-44 

@ Anmeldetag: 16. 5.95 

@ Offenlegungstag: — 

@ Veroffentlichungstag 

der Patentartetlung: 13. 6. 96 



® Int. Cl,8: 

A61 H 23/02 

B06B 1/16 



o 

CO 
CO 
00 



innerhaib von 3 Monaten nach Veroffentlichung der Erteilung kann Einspruch erhoben warden 



UJ 



@ Patentinhaber: 

Klasen, Heinz, Prof. DIpl.-lng., 14129 Berlin, DE 



@ Erfinder: 

gfeich Patentinhaber 

@ Pur die Beurteifung der Patentfahtgkelt 
in Betracht gezogene DrucJcschriften: 

NICHTS ERMITTELT 



@ Massagegerat 

(§) Massagegerat (10) mit einem an vertikal ausgerichtaten 
Schienen (12) hdhenversteilbaren Schwingkopf (18), dessan 
schwingende Masse (24, 26] uber Schubstangen (52, 54} von 
einar Exzanterwaiie (30) in Schwingungen versetzt wird. Zur 
VibrationdSmpfung ist eine Geganmassa (28) vorgesehen, 
die urn 160" phasenvarsetzt von der Exzantenvelle (30) 
angetrieben wird. 



o 

40 




LA 

cn 



UJ 

O 



BUNDESDRUCKEREI 04.96 802124/280 



30 



BNSDOCID: <DE. 



.19517ee6C1J_> 



DE 195 17 

1 

Beschreibung 

Die Erfindung betrifft ein Massagegerat nacfa dem 
Oberbegriff des Anspruchs I. 

Ein Massagegerat der genannten Art hat einen 5 
Schwingkopi, der Schwingungen von 14 bis 32 Hz mit 
einer Amplitude von 2J5 mm ausfiihrt Da kein Aus- 
gleich fur die Masse des Schwingkopfs vorgesehen ist 
und das Massagegerat zudem nur iiber harte Schwing- 
metallschienen an der Wand faefestigt ist, erzeugt es 10 
laute Gerausche und verursacht unangenehme Erschiit- 
terungen im Haus. 

Es ist die Aufgabe der Erfindung, fiir ein Massagege- 
rat der angegebenen Art einen Massenausgleich anzu- 
geben, der zu einer groBeren Laufruiie des Gerates 15 
fiihrt. 

Die Aufgabe wird durch die kennzeichnenden Merk- 
male des Hauptanspruchs geldst 

Bekannte Massenausgleichseinrichtungen fiir Bxzen- 
tertriebe sind meist ais mit der Exzenterwelle tunlaufen- 20 
de Massen ausgebildet. Mit diesen Einrichtungen lassen 
sich Unwuchten von um die Welle rotierenden Massen 
Oder transiatorische Bewegungen ausfuhrende Massen 
ausgleichen. Das Massagepolster und dessen Stiitzkon- 
struktion, die im wesentiichen die schwingende Masse 25 
des Schwingkopfes reprasenueren, fiihrt hingegen mit 
jedem Umlauf der Exzenterwelle eine kreisende Bewe- 
gung um eine Achse aus, die parallel zu der Achse der 
Exzenterwelle ausgerichtet ist, wobei diese Bewegung 
aus einer Hub- und einer Nickbewegung zusammenge- 30 
setzt ist Die StoBimpulse solcher Massebewegungen 
lassen sich an der Exzenterwelle bisher mit vertretba- 
rem Aufwand nicht kompensieren. 

Die Erfindung geht nun von der Oberiegung aus, daB 
ein Massenausgleich der Schwingkopfmasse in einfa- 35 
cher Weise dann an der Exzenterwelle durchgefOhrt 
werden kann, wenn von dieser eine Gegenmasse ange- 
trieben wird, die in jedem Punkt der Bewegungsbahn 
der Schwingkopfmasse eine zu dieser aquivalente, um 
180® phasenversetzte Bewegung ausfiihrt Bei der Erfin- 40 
dung wird dies dadurch erreicht, daB die Gegenmasse 
durch eine Schubstange angetrieben wird, die wie die 
Antriebsschufastange der Schwingkopfmasse bemessen 
und ebenf alls in einer Gummimanschette geiagert ist In 
vorteilhafter Weise ist auch das MaB der Exzentrizitat 45 
der Exzenterwelle fiir alle Schubstangen gleich, so daB 
bei der Dimensionierung des Gegenmassen-Schubstan- 
gensystems nur darauf zu achten ist, daB dieses die selbe 
Masse wie das Schwingkopfmassen-Schubstangensy- 
stem aufweist so 

Weitere Merkmale, Vorteile und Weiterbildungen 
der Erfindung sind den Unteranspruchen und der Be- 
schreibung und Zeichnung eines nachfolgend erlauter- 
ten Ausfiihrungsbeispiels zu entnehmen. Die Zeichnung 
zeigt in 55 

Fig. 1 ein Massagegerat in schemadscher Seitenan- 

sicht. 

Fig* 2 einen Schwingkopf in geschnittener Vorder- 
und Seitenansicht, 
Fig, 3 eine Wandbefestigung fur das in Fig. 1 darge- eo 

stellte Massagegerat 

Fig. 1 zeigt ein Massagegerat 10 mit einem ausleger- 
fdrmigen, an Schienen 12 hdhenverstellbaren GerSlte- 
trUger 14. Die Schienen sind an der Wand 16 eines Be- 
handlungsraumes befestigt. Am freien Ende des Gerate- 65 
trSLgers 14 ist ein Schwingkopf 18 um eine horizontale 
Achse 20 schwenkbar geiagert 

Wie in Fig. 2 dargestellt imifaBt der Schwingkopf 18 
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ein kastenformiges Gehause 22. Dieses wird oben von 
einem Massagepolster 24 uberdeckt,das die Form eines 
Hohlzylinderabschnitts hat Das Massagepolster 24 
wird von einer Stiitzkonstuktion 26 getragen, wobei bei- 
de eine konstruktive Einheir. bilden. Sie reprasentieren 
auch die schwingende Masse des Schwingkopfes 18. Die 
Stiltzkonstruktion 26 ist so aufgebaut, daB sich in deren 
Mitte ein Freiraum ergibt In diesen taucht eine Gegen- 
masse 28 ein. 

Parallel zu der Scheitellinie des Massagepolsters 24 
erstreckt sich im Gehause 22 eine Exzenterwelle 30, die 
in den Seitenwanden 32, 34 des Gehauses 22 geiagert ist 
Auf der Innenseite ist an der Seitenwand 34 ein Elektro- 
motor 36 angebracht, der liber einen Riementrieb 38 die 
Exzenterwelle 30 antreibt Auf der Exzenterwelle sind 
drei kreisformige Scheiben 40, 42, 44 exzentrisch befe- 
stigt, und zwar so, daB der Scheiteipunkt der Scheiben 
40 und 42 auf einer Seite der Exzenterwelle 30 liegt und 
der Scheiteipunkt der Scheibe 44 auf deren diametral 
gegenOberliegenden Seite, also um 180^ versetzt 

Auf der Umfangsflache der Scheiben 40, 42, 44 sind 
Laufbuchsen 46, 48, 50 leichtgangig geiagert An jeder 
Laufbuchse ist radial eine Schubstange 52, 54, 56 befe- 
stigt Die freien Enden der- auBeren Schubstangen 52, 
54 sind an die StUtzkonstruktion 26 des Massagepolsters 
24 und das freie Ende der mittleren Schubstange 56 an 
die Gegenmasse 28 angekoppelt Die Schubstangen 52, 
54, 56 sind ihrerseits im engeren Bereich des Schwer- 
punktes 58, 60, 62 des Masse-Schubstangensystems 
26—52, 26—54 bzw. 28—56 in Gummimanschetten 64, 
66, 68 geiagert, die wiederum an einem Gehausedeckel 
70 des Gehauses 22 befestigt sind. Unter dem engeren 
Bereich des Schwerpunktes ist hier zu verstehen, daB 
sich der Schwerpunkt im oberen und unteren Umkehr- 
punkt der exzentrisch gelagerten Scheiben 40, 42, 44 
jeweils um die halbe Hubhdhe unterhalb bzw. oberhalb 
des Geh^usedeckels 70 bef indet 

In Fig. 3 ist eine Wandbefestigung insgesamt mit 72 
bezeichnet Sie besteht aus den Schienen 12, die oben 
und unten fiber zwei auf Schwingmetall-U-Schienen 74 
gelagerte Traversen 76 mit der Wand 16 verbunden 
sind. In ihrem Mitteibereich sind die Schienen 12 mit 
einem Querstabilisator 78 verschraubt, der seinerseits 
iiber weiche Schwingmetall-U-Schienen 80 auf der 
Wand 16 geiagert ist Die bevorzugte Dampfungsrich- 
tung der Schwingmetall-U-Schienen 74 ist vertikal aus- 
gerichtet, die der Schwingmetall-U-Schienen 80 hori- 
zontal. Dadurch ist einerseits eine gute Entkoppelung 
der StoBimpulse von der Wand 16, weiche als Reak- 
tionskr^fte der auf eine zu behandelnde Kdrperpartie 
eines Patienten Qbertragenen Schwingimgsimpulse auf- 
treten, sichergestellt Andererseits wird durch die Quer- 
stabilisator-Schwingmetallanordnung 78, 80 die seidiche 
Auslenkung des Schwingkopfes 18 minimiert 

Patentanspriiche 

1. Massagegerat mit einem an vertikal ausgerichte- 
ten Schienen hdhenverstellbaren, um eine horizon- 
tale Achse schwenkbaren Schwingkopf, dessen 
schwingende Masse fiber Schubstangen von einer 
Exzenterwelle in Schwingungen versetzbar ist, wo- 
bei die Masse frei schwingend an den Schubstangen 
befestigt ist, die ihrerseits in Gummimanschetten 
geiagert sind, dadurch gekennzeichnet, daB eine 
Gegenmasse (28) vorgesehen ist, die in gleicher 
Weise wie die Masse (24, 26) bemessen, von einer 
Schubstange (56) angetrieben und geiagert, jedoch 
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gegeniiber der Masse (24, 26) um 180° phasenver- 
setzt von der Exzenterwelle (30) angetrieben wird. 

2. Massagegerat nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die schwingende Masse des Schwing- 
kopfes (18) ein Massagepolster (24) umfaBt und die 5 
Gegenmasse (28) unter dem Massagepolster (24) 
angeordnet ist 

3. Massagegerat nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Massagepolster (24) aber zwei an 
diesem symmetrisch angeordnete, voneinander be- 10 
abstandete Schubstangen (52, 54) in Schwingungen 
versetzbar ist und die Schubstange (56) der Gegen- 
masse (28) symmetrisch zwischen den Schubstan- 
gen (52, 54) des Massagepolsters (24) angeordnet 
ist. wobei die Gummimanschetten (64, 66, 68) des 15 
Massagepolsters (24) und der Gegenmasse (28) in 
einer Ebene liegen. 

4. Massagegerat nach einem der Anspriiche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Gummimanschet- 
ten (64, 66, 68) jeweils im engeren Bereich der 20 
Schwerpunkte (58, 60, 62) der Masse-Schubstan- 
gensysteme (24/26. 52; 24/26, 54; 28. 56) angeord- 
net sind. 

5. Massagegerat nach einem der Anspruche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Schienen (12) 25 
uber erste Schwingmetalle (74) an einer Wand (16) 
befestigt sind, deren bevorzugte Dampfungsrich- 
tung vertikal ausgerichtet ist, und daB die Schienen 
(12) im Bereich zwischen ihrem oberen und unteren 
Ende durch einen Querstabilisator (78) miteinander 30 
und uber zweite Schwingmetalle (80) mit der Wand 
(16) verbunden sind, deren bevorzugte Dampfungs- 
richtung horizontal ausgerichtet ist 

Hicrzu 2 Seite(n) Zeichnungen 35 
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